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理想上機載慣性導航系統接收三顆衛星訊號即可以定出位置，但是通常

至少四顆才定出精確的位置，請說明為什麼？並請利用至少一種演算法

來說明如何經由所收到的多顆衛星訊號進行定位計算？（25 分）

下圖 1 左為航電系統處理 Cat III 降落的程序圖示，請以下圖 1 右航電儀

表主飛行顯示器（Primary Flight Display, PFD）說明如何指引飛行員做進

場與落地的飛行。（25 分）

圖 1 Cat III 儀器進場導引側面示意圖與 PFD 儀表顯示畫面
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圖 2 是民航機上的飛航管理電腦（Flight Management Computer, FMC）

系統架構圖，在自動駕駛（Auto Pilot, AP）的功能上，請說明下列問

題：（25 分）

圖 2 中 Pitch Channel 及 Roll Channel 各司何職？

 Auto-Throttle 的功能角色如何？

對航路的規劃，那些訊號提供飛航路徑的指引訊息，做何種控制操

作？

控制顯示單元（Control Display Unit, CDU）的功能是什麼，如何支援

飛行軌跡的操控？

圖 2 飛航管理電腦系統架構圖

航電系統如何達到可靠度的要求？請從下列四個主題詳述之：（25 分）

數據傳輸（Data Transfer）的架構

系統整合（System Integration）

系統備份（Redundancy）

非相似性原則（Dissimilar Principle）的設計


