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一、一部長並激式直流發電機，其電樞電阻為 0.07 歐姆，並激磁場電阻為 110

歐姆，串激磁場電阻為 0.03 歐姆。當發電機提供之額定端電壓為 220 伏

特時，其產生之輸出功率為 88 仟瓦，請問此發電機之感應電動勢為多少

伏特？（20 分）

二、交流電動機的電力制動方法有：再生制動、動力制動、逆相制動三種，

請分別說明此三種電力制動的基本原理。（20 分）

三、請利用數個 NAND 邏輯閘畫出下列布林代數之邏輯電路接線，只能使用

NAND 邏輯閘，不能使用其他邏輯閘。（20 分）

Y = BCD + ABD + AC + BCD

四、有一動態系統模型為
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 1 1C 。請利用相似轉換（similarity transformation）方法，將此動態系

統模型轉換為另一個新的動態系統模型：
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，請求出新的動態系統模型

之矩陣A、B及C。（20 分）

五、船用柴油主機控制系統主要包含：⑴遙控操縱台、⑵遙控裝置、⑶測速

裝置、⑷遙控執行機構與主機操縱系統、⑸安全保護裝置等五大單元。

請說明此五大單元的作用及功能。（20 分）


